十三、安全技术操作规程

1、 新安装或转移工地重新安装以及经过大修后的升降机，在投入使用前，必须经过坠落试验。升降机在使用中每隔3个月，应进行一次坠落试验。

2、 作业前重点检查项目应符合下列要求：

1 各部结构无变形，连接螺栓无松动；

2 齿条与齿轮、导向轮与导轨均接合正常；

3 各部钢丝绳固定良好，无异常磨损；

4 运行范围内无障碍。

3、 启动前，应检查并确认电缆、接地线完整无损，控制开关在零位。电源接通后，应检查并确认电压正常，应测试无漏电现象。应试验并确认各限位装置、梯笼、围护门等处的电器联锁装置良好可靠，电器仪表灵敏有效。启动后，应进行空载升降试验，测定各传动机构制动器的效能，确认正常后，方可开始作业。

4、 升降机在每班首次载重运行时，当梯笼升离地面1~2m时，应停机试验制动器的可靠性；当发现制动效果不良时，应调整或修复后方可运行。

5、 梯笼内乘人或载物时，应使载荷均匀分布，不得偏重。严禁超载运行。

6、 操作人员应根据指挥信号操作。作业前应鸣声示意。在升降机未切断总电源开关前，操作人员不得离开操作岗位。

7、 当升降机运行中发现有异常情况时，应立退即停机并采取有效措施将梯笼降到底层，排除故障后方可继续运行。在运行中发现电气失控时，应立即按下急停按钮；在未排除故障前，不得打开急停按钮。

8、 升降机在大雨、大雾、6级及以上大风以及导轨架、电缆等结冰时，必须停止运行，并将梯笼降到底层，切断电源。暴风雨后，应对升降机各有关安全装置进行一次检查，确认正常后，方可运行。

9、 升降机运行到最上层或最下层时，严禁用行程限位开关作为停止运行的控制开关。

10、 当升降机在运行中由于断电或其它原因而中途停止时，可进行手动下降，将电动机尾端制动电磁铁手动释放拉手缓缓向外拉出，使梯笼缓慢地向下滑行。梯笼下滑时，不得超过额定运行速度，手动下降必须由专业维修人员进行操纵。

11、 作业后，应将梯笼降到底层，各控制开关拨到零位，切断电源，锁好开关箱，闭锁梯笼门和围护门。

九、承载力计算：

    查电梯主要参数得（按100米高度）

底笼重量：       1200kg

吊笼重量：       1300×2=2600kg

对重重量 ：      1160×2=2320kg

吊笼载重量 ：    2000×2=4000kg

井架总重量：     160×67=10720kg

总计5项 ：       20840kg

本项目部实际按90米高度计算:即20840*0.9=18756kg

附墙架、动力电缆、导向装置

紧固件等重量约占井架总重量的30%    2894.4kg

竖杆和跨桥梁的附墙结构的重量为井架45%      4341.6kg

基础承受的静载荷P的近似值为

 P=（18756+2894.4+4341.6）×9.8=254.72(kN)

由于电梯所装的位置在地下室的楼面上，楼板面厚200mm,下面有一道300mm厚的墙，电梯的井架节为65cm×65cm有一部分超出墙壁的厚度，建议在楼面上加上150cm×150cm的支撑桩墙，以弥补墙的厚度不足，或在楼面下加钢管支撑，密度30cm×30cm上下用10cm钢板垫住。

计算书：

∵由于塔机支承在±0.000楼板面上,且±0.000楼板厚度为200cm,下面还有一道300cm的L6梁支撑，楼板的配筋为Φ12＠150。

1、 荷载计算：

1 板自重（设计值） 1.2×25×4.2×0.65×0.2＝16.38KN／m2

2 人货梯传来(上部荷载转化的荷载)

     254.72÷(5.2×4.5)＝11KN／m2

合计:①+②=27.38KN／m2

2、 内力计算：

     Mmax=Mab=-0.06692qL2=-0.06692×27.38×4.22=－32.32KN.m

     Mbo=0.0796 qL2=0.0796×32.32×4.22=45.38KN.m

3、 配筋计算：

Mmax=Mab=45.38KN.m

   ∴as=Mmax／fcbho2=45.38×106÷（13.5×4200×1652）=0.029

   查表  γs=0.990

   则As= Mmax／fyγsh=45.38×106÷(310×0.990×365)=405 mm2
   实际配筋双层双向Φ12＠150,   As=452mm2＞405mm2
  ∴受力满足要求.
1
4

